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Programmierung von Robotern genau wie an Ihren CNC Maschinen

SprutCAM Robot wird ebenso programmiert wie Ihre CNC-Maschine. Machen Sie sich keine
Gedanken (ber Grenzbereiche der einzelnen Achsen oder Singularitaten. SprutCAM Robot findet
die richtige Lésung und setzt die Achsen entsprechend Ihrer Moglichkeiten ein.

Die Programmierung erfolgt direkt am Robotermodell. Ebenso wie in SprutCAM Master oder
Expert stehen alle Funktionen der SprutCAM Software auch fiir die Roboterprogrammierung zur
Verfiigung.

Robotermodul komplett von Sprutcam
Sprutcam Robot® wurde komplett von
Sprut Technology entwickelt und wird
somit nicht von Drittanbietern integriert
und zugekauft. Somit hat man auch
hier kompletten Einfluss auf den
Quellcode und die Programmierung
innerhalb der gewohnten Sprutcam
Oberflache.

Anwendungen

SprutCAM Robot kann eingesetzt werden
fur die unterschiedlichsten Bearbeitungen
mit Robotern. So stehen Lésungen flr
folgende Bearbeitungen zur Verfiigung:

» Frasen mit beliebiger Anzahl Achsen
-~ Beschnittkontur frésen oder schneiden
# Schweissen von Konturen

# Entgraten von Konturen

» Auftragen und Lackieren

APT maoglich aber nicht nétig

Verschiedene Roboter von Fanuc, Kuka, Staubli, ABB
wurden bereits realisiert und es gibt fertige
Postprozessoren, welche direkt den Code des jeweiligen
Roboters unterstitzen. Ein Zwischenformal Gber APT ist
nicht nétig, aber maglich.

Rechts: APT Format von Sprutcam Robot
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Datenaustausch mit Kunden, Zulieferern

SprutCAM Robot bietet zahlreiche Méglichkeiten, Daten mit Ihren Kunden und Zulieferern direkt
auszutauschen. ACIS, AutoCAD, Catia, ECAD, IGES, Inventor, NX, Solid Edge, Solidworks,
Parasolid, Pro Engineer, Rhino, STEP, STL, SpaceClaim, VDA
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Kiinstler am Werk ...

SprutCAM Robot hat Mdglichkeiten der Programmierung von
Freiformflachen und Skulpturen. Diese kénnen mittels einer
Standard Frasmaschine, aber auch mit Unterstlitzung von
Robotern programmiert werden. SprutCAM Robot bietet alle
Mdéglichkeiten zur einfachen und effektiven Programmierung
dieser hoch komplexen Modelle. Im Bild rechts sehen Sie eine
Skulptur der TU in Wien.

Ausgabe im nativen Roboterformat &~
Die Ausgabe des Codes erfolgt im "
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einen ABB Frasroboter.
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Frasweg mit SprutCAM Robot
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Beliebige Robotertypen kénnen angesteuert werden

SprutCAM Robot unterstiitzt die verschiedensten Varianten von Robotern. So kénnen Roboter unterstiitzt
werden mit der Werkzeugaufnahme im Roboterarm, aber auch Frasroboter als Taktmaschinen. Diese Roboter
arbeiten mit dem Werkstlick im Roboterarm. Der Werkzeuge werden ahnlich einer Rundtaktmaschine
angeordnet. Weitere Methoden sind ebenfalls moglich. :

Im Bild rechts sehen Sie eine Variante mit Fraseinheit
extern und Werkstiick am Roboterarm.

Vorteile von SprutCAM Robot

~»komplett integriert in SprutCAM. keine Zusatzsoftware sondern Modul vom gleichen Hersteller.
#Programmieren am Roboter. Bewegungsablauf nicht erst in der Simulation zu sehen.
~Unbegrenzte Anzahl der programmierbaren Achsen.

~Vermeidung von Singularitateten durch SprutCAM Robot.

#Kein Teachen mehr nétig.
~Komplette Simulation des Arbeitsraums
~Bahnmanipulation Uber CL File.
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